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IN 
FACITEIT met display unit, transducer en alarm. Het is bedoeld voor gebruik met 12V-scheepsvoeding, hoewel het vanwege het lagere stroomverbruik kan worden gebruikt met een externe droge batterij. 
HET DISPLAY INSTALLEREN 
Kies een geschikte positie voor het display op een paneel of schot. 
Het terrein moet vlak zijn en de spouw achter het paneel moet te allen tijde droog blijven. (De kabelinvoer is bewust niet afgedicht om voor voldoende ventilatie te zorgen. Dit voorkomt beslaan van het display). 
Snijd een gat in het paneel van 87 mm breed en 67 mm diep. Breng de bedrading door het gat in het paneel en sluit de zwarte draad aan op negatief en rood op positief. (Zie afbeelding 1). Het is verstandig om een ​​gezekerde voeding te gebruiken om bescherming te bieden als er een storing optreedt. Het stroomverbruik is erg klein, dus een zekering van 1/4 Amp is meer dan voldoende. 
De rode draad van de alarmpieper is ook aangesloten op de positieve voeding, zoals weergegeven in figuur 1. De zwarte draad van de alarmpieper wordt aangesloten op de groene draad van de display unit. De alarmpieper is niet waterdicht en moet beschermd worden gemonteerd. 
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Afbeelding 1 - Aansluitingen dieptemeter en alarmbleeper 2 
Draai de twee vleugelmoeren los van de achterkant van het instrument en verwijder de roestvrijstalen klembeugel. Plaats de O-ringafdichting in de groef in het montagevlak van het paneel van het instrument. Zorg ervoor dat het correct in de groef ligt voordat u het instrument op het paneel monteert, dat de waterdichte afdichting voor het display vormt. 
Plaats het instrument in het paneel, plaats de roestvrijstalen klem over de tapeinden, monteer en draai de twee vleugelmoeren slechts handvast vast. 
Het is belangrijk dat de rubberen afdichting van de O-ring goed contact maakt met het paneel om te voorkomen dat er water achter de unit komt en in de spouw achter het paneel terechtkomt. 
Het is een goede gewoonte om de kabels verticaal naar beneden vanaf de unit te laten lopen, zelfs als ze later omhoog moeten om aan te sluiten op de toevoer van het schip. Hierdoor wordt voorkomen dat water dat op de kabels kan komen, langs de kabels terug het apparaat in loopt. 
DE TRANSDUCER INSTALLEREN 
De transducer kan op drie manieren worden gemonteerd: 
(i) 
Het oppervlak van de transducer kan rechtstreeks aan de binnenkant van de romp worden bevestigd. (Er gaat wat energie verloren aan de romp, maar het prestatieverlies is voor de meeste polyester rompen nauwelijks merkbaar). 
(ii) 
Een rompbevestiging is verkrijgbaar bij uw dealer. 
(iii) 
De transducer kan in een polyester romp worden geplaatst door middel van een In Hull Transducer Kit.
Deze laatste manier van installeren biedt het voordeel dat de transducer eenvoudig kan worden verwijderd voor onderzoek of installatie elders. Er moet echter worden vermeld dat, hoewel de nauwkeurigheid op geen enkele manier wordt beïnvloed door het installeren van de transducer in de romp, de maximale bereikgevoeligheid kan worden verminderd 
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afhankelijk van de dikte en kwaliteit van de glasvezel. De in Hull Kit is rechtstreeks verkrijgbaar bij NASA Marine of bij uw plaatselijke chandler. 
Welke methode ook wordt gekozen, de beste locatie moet nog worden gevonden. 
Kies een positie onder het waterniveau waar de transducer vrijwel verticaal naar beneden wijst naar de zeebodem, en waar de transducer en zijn kabel (de transducerkabel NIET inkorten) goed vrij zijn van apparatuur die een storingsbron zou kunnen zijn. Dergelijke bronnen kunnen de ontstekings- en startsystemen van de motor, dynamo's en dynamo's, elektrische pompen, enz. omvatten. Deze positie moet ook vrij zijn van grote massa's bellen of cavitatie in de buurt van propellers of plotselinge veranderingen in het rompprofiel die het signaal zouden kunnen verstoren. 
Om de geschiktheid van de locatie te testen wanneer het vaartuig op een redelijke diepte in het water ligt, drukt u een beetje kleverige kauwgom op het oppervlak van de transducer en plakt u deze aan de binnenkant van de romp (het kan nodig zijn om vuil en olieachtige resten eerst). Het apparaat kan vervolgens worden getest over een reeks snelheden en diepten. Als de locatie bevredigend is, moet de kauwgom worden verwijderd en moet de transducer permanent worden gemonteerd met behulp van een van de eerder beschreven methoden. (Opmerking: de transducerkabel NIET inkorten). 
Het is belangrijk dat het oppervlak van de transducer goed vastzit aan de romp. Een enkele luchtbel zal een aanzienlijk prestatieverlies veroorzaken. 
De transducer en de plaats van montage moeten volledig vrij worden gehouden van antifouling, omdat dit ook de prestaties van het apparaat kan beïnvloeden.
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OPMERKINGEN OVER ELEKTRISCHE INTERFERENTIE 
Externe elektrische interferentie wordt gekenmerkt door aanhoudende, willekeurige getallen op het display die de werkelijke dieptemeting op de dieptemeter verdoezelen. 
Dit wordt veroorzaakt door spanningspieken met grote amplitude die over het algemeen worden geassocieerd met de dynamo en/of het ontstekingssysteem van de motor en die niet goed zijn onderdrukt. Deze "spikes" kunnen op twee manieren hun weg vinden naar het gevoelige versterkergedeelte van de dieptemeter: 
(a) 
via de gemeenschappelijke voeding van het vaartuig of 
(b) 
via directe straling van de storingsbron.
Om de kans op geïnduceerde interferentie van de generator en/of het ontstekingssysteem van de motor te verkleinen, kiest u een positie zo ver mogelijk van de motor vandaan en leidt u de kabel van de transducer zo ver als praktisch mogelijk is van de motor. Knip de transducerkabel NIET door, maar berg het teveel op uit de buurt van mogelijke bronnen van elektrische interferentie. 
AAN DE SLAG 
Wanneer de Clipper-echolood voor het eerst wordt ingeschakeld, voert deze automatisch een aantal zelftestprocessen uit en schakelt na een korte vertraging de achtergrondverlichting in op het in de fabriek ingestelde niveau. Vervolgens wordt gedurende ongeveer een seconde een symbool weergegeven dat de kieloffset weergeeft (die in de fabriek op nul is ingesteld, zoals weergegeven in afbeelding 2). 
Onder normale omstandigheden toont het display dan vrijwel onmiddellijk het woord DEPTH en de diepte onder de transducer, zoals weergegeven in Afbeelding 3. Als de transducer echter niet is aangesloten of om een ​​andere reden geen echo's worden ontvangen, wordt het woord DEPTH wordt niet weergegeven en het toestel wacht nog vijf seconden voordat “out” wordt weergegeven. Als dat gebeurt, controleer dan de aansluitingen op de transducer en of deze correct is geïnstalleerd. 
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Figuur 2 - Power-Up Display 
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Afbeelding 3 - Normale bedrijfsweergave 
Wanneer het apparaat normaal werkt zoals weergegeven in Afbeelding 3, wordt het woord DIEPTE en de diepte onder de transducer weergegeven in voet of in meters. Het display wordt ongeveer twee keer per seconde bijgewerkt om de variabiliteit van het display te verminderen wanneer er luchtbellen, turbulentie of geluiden van de buitenboordmotor zijn. Dergelijke storingsbronnen kunnen de constante uitlezingen op het display beïnvloeden.
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De diepte-indicatoren (rechts van het cijfer voor de helderheid van de achtergrondverlichting, zie Afbeelding 3) worden gebruikt om te helpen bij de interpretatie van het bodemprofiel als het vaartuig eroverheen beweegt, of om de effecten van getij en deining aan te geven. De weergave van de dieptesnelheid is afgeleid van gemiddelde dieptemetingen. Wanneer de dieptemeting stabiel is (de diepte is constant), brandt alleen de middelste balk, zoals weergegeven in figuur 3. Als de diepte toeneemt, brandt in plaats daarvan de rechter pijlpunt. Evenzo, als de diepte afneemt (het wordt ondieper), wordt alleen de linker pijlpunt verlicht. 
De diepte-indicatoren werken op een gemiddelde tijd van enkele seconden, en dus, wanneer het apparaat voor het eerst wordt ingeschakeld, brandt de rechterpijl om aan te geven dat de schatting van de diepte door het apparaat toeneemt vanaf de oorspronkelijke waarde van nul. Als de gemiddelde waarde gestabiliseerd is, licht in plaats daarvan de middelste balk op. Wanneer de snelheid waarmee de diepte verandert minder is dan ongeveer 20 meter per minuut, licht de centrale balk op. Wanneer de snelheid hoger is, brandt ofwel de linker of rechter pijlpunt. 
De indicaties voor de dieptesnelheid zijn de enige displays die niet door de gebruiker kunnen worden gewijzigd om aan de bedieningsvereisten te voldoen. De Clipper Echolood heeft een aantal faciliteiten die tijdens normaal gebruik kunnen worden gewijzigd om de instellingen van de achtergrondverlichting te wijzigen, om de diepte te wijzigen waar de zwaaiversterking begint, om de instellingen van de diepte-alarmen te wijzigen en om diepte-alarmen in of uit te schakelen . Al deze faciliteiten worden hieronder beschreven. 
OPERATIONELE BEDIENINGEN 
INSTELLING VAN DE ACHTERGROND 
Verlichting is voorzien zodat het apparaat 's nachts zichtbaar is. Het achtergrondverlichtingsgebied is beperkt in de bovenhoeken van het scherm om de verlichting te concentreren op de interessegebieden. De helderheid van de achtergrondverlichting wordt aangepast door op elk moment op de ILLUM-knop te drukken tijdens de normale werking van echo's. Elke druk op de knop verhoogt de helderheid met één in het bereik van 0 tot 7, aangegeven door de achtergrondverlichtingsindicator linksonder in het display (zie afbeelding 4). 
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Figuur 4 - Achtergrondverlichting Instelling 
Een instelling van nul schakelt de achtergrondverlichting uit, en een instelling van 7 is volledig aan. Een instelling van 7 wordt gevolgd door een instelling van nul, en dan weer aan naar 1, 2, 3, enz. Net als alle andere instellingen in het apparaat, wordt de achtergrondverlichtingsinstelling opgeslagen, zelfs als het apparaat is uitgeschakeld, dus dat het weer terugkeert naar de gekozen instelling wanneer het apparaat wordt ingeschakeld. 
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DE DIEPTE ALARMINSTELLINGEN WIJZIGEN 
Op elk moment tijdens de normale werking van de unit is het eenvoudig om een ​​alarm in te stellen voor te ondiep en een ander alarm voor te diep. Om de diepe alarmdiepte in te stellen (waaronder een alarm zal klinken), drukt u op de DEEP-knop om de huidige diepe alarminstelling weer te geven. Het display toont het woord DEEP en de huidige diepe alarmdiepte. De fabrieksinstelling voor diep alarm is 50 meter. Druk op de DEEP-knop om de diepe alarmdiepte dieper te maken en op de SHALL-knop om de diepe alarmdiepte ondieper te maken. 
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Afbeelding 6 - Diepte- of ondiepe alarminstelling selecteren 
Als de SHALL-knop constant wordt ingedrukt, wordt de instelling continu verlaagd in stappen van 1,5 voet of 0,5 meter. Als de DEEP-knop constant wordt ingedrukt, wordt de instelling verhoogd in stappen van 1,5 voet of 0,5 meter. De stapgrootte hangt af van het feit of de eenheid is ingesteld om voeten of meters te meten. 
Als de diepe alarmdiepte-instelling 99,5 m bereikt, of probeert de ondiepe alarminstelling te overschrijden, stopt het veranderen. Wanneer de gewenste alarmdiepte is ingesteld, drukt u op ENTER om de diepe alarmdiepte-instelling op te slaan. Het display keert terug naar de meetdiepte. 
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Op dezelfde manier schakelt het indrukken van de SHALL-knop tijdens echogeluid over naar het instellen van de ondiepe alarmdiepte. Het woord SHALLOW wordt weergegeven en de insteldiepte voor het ondiepe alarm wordt weergegeven. De in de fabriek ingestelde diepte voor ondiep alarm is nul. Door op de DEEP-knop te drukken, wordt de instelling van de alarmdiepte dieper, en als u op de SHALL-knop drukt, wordt de instelling ondieper. Als wordt geprobeerd om de ondiepe instelling onder de diepe alarminstelling te brengen, of te verlagen tot minder dan nul, veranderen de instellingen niet meer. Druk op ENTER om de diepte-instelling voor ondiep alarm op te slaan, waarna het display terugkeert naar de meetdiepte. 
DIEPTE-ALARMEN ACTIVEREN 
Op elk moment kunnen de diepe en ondiepe alarmen samen worden geactiveerd of gedeactiveerd op de ingestelde niveaus door de DEEP en SHALL-knoppen samen in te drukken, zoals weergegeven in afbeelding 7. Wanneer alarmen actief zijn, wordt een belsymbool weergegeven, maar is afwezig wanneer alarmen zijn gedeactiveerd. Telkens wanneer de gemeten (en gemiddelde) diepte gelijk is aan of ondieper is dan de ondiepe alarminstelling, gaat het alarm af en wordt het woord ONDIEPTE weergegeven. Telkens wanneer de gemeten (en gemiddelde) diepte gelijk is aan of dieper is dan de diepte-alarminstelling, klinkt het alarm en wordt het woord DEEP weergegeven. 
DIEPTE 
METERS 
ILLUM ENTER DEEP 
Figuur 7 - Activeren en de-activeren van de alarmen
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Het alarm kan worden gestopt door het vaartuig te verplaatsen zodat de diepte tussen de instellingen ligt, door de alarminstellingen zelf te wijzigen, of door alarmen te deactiveren door op te drukken DIEP en ZULLEN weer samen. Elke keer dat u op DEEP en SHALL drukt, wordt het alarm in- en uitgeschakeld. 
DE INSTELLING VAN DE VERSTERKINGSVERTRAGING WIJZIGEN 
De Clipper Echolood meet de diepte onder de transducer door de vertraging tussen de uitgezonden ultrasone puls (de "ping") en de terugkerende echo van de bodem te timen. De echo van nabije objecten is veel sterker dan van verder weg gelegen objecten, en daarom heeft de Clipper Echosounder de gevoeligheid van de ontvanger geveegd, zodat zwakkere (verre) echo's even betrouwbaar worden gedetecteerd als die van korte afstand. Reflecties van nabije turbulentie of bellen kunnen echter soms worden verward met die van de bodem. Om te voorkomen dat reflecties in de buurt verkeerd worden geïnterpreteerd, kan het vegen van de versterking worden uitgesteld totdat een vooraf ingestelde diepte is bereikt. De vertraging wordt de gevoeligheidsdrempel genoemd en kan tijdens de normale werking op elk moment worden bekeken door op de ENTER-knop te drukken. Door nogmaals op ENTER te drukken, keert u terug naar het normale echogeluid. 
De gevoeligheidsdrempel kan indien nodig worden gewijzigd om valse detecties op korte afstand te minimaliseren. De in de fabriek ingestelde gevoeligheidsdrempel is nul, maar deze kan worden verhoogd in stappen van 0,1 m (0,5 ft.), afhankelijk van de configuratie van het apparaat, tot een maximum van 5 m (16,5 ft.) Druk op ENTER om de gevoeligheidsdrempel in te schakelen veranderingen. De DEEP- en SHALL-knoppen maken vervolgens de gevoeligheidsdrempel respectievelijk dieper en ondieper binnen het beschikbare bereik. Door nogmaals op ENTER te drukken om terug te keren naar het normale echogeluid, wordt ook de herziene gevoeligheidsdrempel in het geheugen opgeslagen, zodat het apparaat altijd met de nieuwe instelling werkt. 
TECHNISCHE MODUS 
De Clipper Echolood kan worden gewijzigd om op verschillende manieren te werken om aan de verschillende gebruikersvereisten te voldoen. Om de technische modus in te schakelen:
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Schakel het instrument uit. Terwijl de stroom is uitgeschakeld, houdt u de ILLUM-toets ingedrukt en houdt u de toets ingedrukt terwijl de stroom is ingeschakeld. Zodra het opstartscherm van de kieloffset verschijnt, laat u de ILLUM-toets los. De unit bevindt zich nu in de engineeringmodus en is klaar voor eventuele configuratiewijzigingen. Wanneer de wijzigingen zijn voltooid, drukt u op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
SCHAKELEN TUSSEN VOETEN EN METERS 
(Enable engineering mode, zie pagina 11) 
Druk op ENTER om de werking van de unit te wisselen tussen het weergeven van voeten en meters. De gekozen instelling wordt rechtsonder in het venster weergegeven. De instelling wordt opgeslagen voor elk volgend gebruik en kan desgewenst weer worden teruggeschakeld. 
METERS 
FEET 
ILLUM ENTER DEEP SHALL 
ILLUM ENTER DEEP SHALL 
Afbeelding 8 - Schakelen tussen meters en feet
De bedrijfsmodus - feet of meters - is van invloed op alle metingen in het systeem, inclusief alarmdiepten, kieloffsets en instellingen voor gevoeligheidsdrempels, die allemaal zijn ingesteld in de gekozen eenheden. Als er bijvoorbeeld al een kieloffset is ingevoerd, zal deze veranderen tussen dezelfde diepte in voet of meter, afhankelijk van de keuze van voet of meter. Druk op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
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DE KEELOFFSET WIJZIGEN 
(Engineering mode inschakelen, zie pagina 11) 
De kieloffset vertegenwoordigt de afstand tussen de transducer zelf en de onderkant van de kiel. Wanneer een kieloffset is opgeslagen, worden alle metingen (inclusief alarmen) weergegeven alsof ze vanaf de onderkant van de kiel zijn gemeten in plaats van vanaf de transducer. Als de onderkant van de kiel zich bijvoorbeeld 0,4 meter onder de diepte van de transducer in de romp bevindt, zorgt het instellen van de offset op 0,4 meter ervoor dat de weergegeven waarden de diepte onder de kiel weergeven in plaats van vanaf de transducer. 
De DEEP- en SHALL-knoppen worden afzonderlijk gebruikt om de kieloffsetwaarde aan te passen in het bereik van 0 tot 2,5 m (8,3 ft.), in stappen van 0,1 m (0,5 ft.). Vanwege het kleine instelbereik is er geen herhaling op de toetsen. Door op DEEP te drukken, wordt de diepte van de kiel-offset vergroot en op SHALL wordt de offset-diepte van de kiel verlaagd. Druk op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
WIJZIGEN TUSSEN KEEL EN OPPERVLAKTE OFFSET (Enable engineering mode, zie pagina 11) 
Soms verdient het de voorkeur om de diepte vanaf het oppervlak te meten in plaats van de transducer of kiel. Als de transducer zich bijvoorbeeld 0,3 m onder het oppervlak bevindt, zorgt het instellen van een oppervlakte-offset van 0,3 m ervoor dat de weergegeven waarden de diepte onder het oppervlak weergeven in plaats van van de transducer zelf. Door de ENTER- en DEEP-knoppen tegelijk in te drukken, schakelt u tussen de kieldiepte- en oppervlaktediepte-meetmodi, zoals weergegeven in afbeelding 9. 
METERS 
ILLUM ENTER DEEP SHALL 
METERS 
ILLUM ENTER SHALL 
Afbeelding 9 - Wisselen tussen oppervlakte- en kieldiepte.
13 
Door ze nogmaals samen te drukken, schakelt de instelling weer terug. De balk vertegenwoordigt de positie ten opzichte van de op de romp gemonteerde transducer (weergegeven door de "U") van waaruit de metingen worden gedaan. Welke modus ook wordt gekozen, alle metingen, inclusief alarmen, gebruiken hetzelfde referentiepunt - dat wil zeggen het oppervlak of de onderkant van de kiel - afhankelijk van de gekozen instelling. Druk op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
DE UPDATESNELHEID VAN HET DISPLAY WIJZIGEN 
(Enable engineering mode, zie pagina 11) 
De Clipper Echolood verstuurt ultrasone “pings” met een snelheid van ongeveer zeven per seconde. De snelheid van pingen wordt beperkt door de maximale diepte van de unit (100 m). Zo is er zeven keer per seconde een nieuwe dieptemeting binnen de unit beschikbaar. In turbulente omstandigheden of in aanwezigheid van hoge geluidsniveaus zoals buitenboordmotoren, kunnen er snelle variaties in de gemeten diepte optreden. Deze snelle veranderingen kunnen verwarrend zijn als ze worden weergegeven, en daarom kan het apparaat worden aangepast om een ​​schermupdatesnelheid te hebben die langzamer is dan de ultrasone ping-snelheid. 
De updatesnelheid kan zo worden ingesteld dat deze verandert bij elke ping (lezing 1), elke tweede ping (2), elke derde ping (3), enzovoort tot elke zevende ping (7). Indien ingesteld om elke zevende ping te updaten, is de updatesnelheid van het scherm ongeveer één keer per seconde. De in de fabriek ingestelde updatesnelheid is elke derde ping, waardoor het scherm ongeveer twee keer per seconde wordt bijgewerkt. 
METERS 
ILLUM ENTER DEEP SHALL 
Afbeelding 10 - De updatesnelheid van het display wijzigen
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Druk tegelijkertijd op ENTER en SHALL om de updatesnelheid met één te verhogen, zoals weergegeven in figuur 10. De resulterende instelling wordt weergegeven op het cijfer in de linkerbenedenhoek, en verandert achtereenvolgens van de in de fabriek ingestelde waarde van 3 naar 4, dan naar 5, naar 6, naar 7, en dan verder naar 1, 2, enz. Voor elke opeenvolgende druk op ENTER en SHALL tegelijk. De laatst gekozen instelling wordt opgeslagen. 
Druk op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
GEMIDDELDE METINGEN WEERGEVEN 
(Engineering mode inschakelen, zie pagina 11) 
Het apparaat neemt het gemiddelde van de dieptemetingen die het zeven keer per seconde maakt met een gemiddelde tijd van ongeveer twee seconden. De gemiddelde waarden verminderen het effect van deining en turbulentie op de metingen, maar de nauwkeurigheid van de metingen wordt niet aangetast. De gemiddelde, in plaats van de onmiddellijke, waarden worden intern door de unit gebruikt om de alarmen te activeren. Het gebruik van de langzaam voortschrijdende gemiddelde waarden voorkomt het activeren van valse diepte-alarmen als er interferentie is, door ervoor te zorgen dat de alarmdiepte consistent is overschreden voordat het alarm afgaat. (Enable engineering-modus, zie pagina 11) 
De in de fabriek ingestelde weergavemodus is Fast (F), die twee keer per seconde diepten toont zoals ze worden ontvangen. Druk tegelijkertijd op DEEP en SHALL om te wisselen tussen Fast (F) en Averaged (A) diepteweergave. De huidige displaystatus wordt weergegeven op het cijfer in de linkerbenedenhoek, die schakelt tussen F en A voor elke druk op DEEP en SHALL samen, zoals weergegeven in afbeelding 11. Druk op de ILLUM-toets om terug te keren naar de normale echogeluidsmodus. 
Het gebruik van gemiddelde meetwaarden resulteert in zeer vloeiende veranderingen in de weergegeven meetwaarden en vermindert de gevoeligheid van het apparaat voor externe ruis en turbulentie aanzienlijk. Merk op dat het gebruik van gemiddelde metingen niet hetzelfde is als het instellen van een langzame updatesnelheid. Gemiddelde meetwaarden veranderen relatief langzaam, maar de weergavesnelheid bepaalt hoe vaak de meetwaarden (gemiddeld of snel) worden weergegeven. Het is een kwestie van operationele keuze waar een compromis moet worden gevonden tussen weergavesnelheid en snelle of gemiddelde metingen. 
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Afbeelding 11 - Schakelen tussen gemiddelde en snelle weergavemodi TERUGKEER NAAR NORMALE ECHOSOUNDING 
Druk op de ILLUM-knop om in elk stadium terug te keren naar het normale echogeluid. Alle instellingen worden opgeslagen en komen weer terug wanneer het apparaat wordt ingeschakeld. Terugkeren naar de configuratie-instelling van normaal echogeluid is niet beschikbaar. Als verdere configuratiewijzigingen gewenst zijn, kunnen deze alleen worden gemaakt door het apparaat uit en vervolgens weer in te schakelen met ILLUM ingedrukt tijdens de opstarttijd, zoals hierboven beschreven. 
REMOTE REPEATER FACILITY 
Een herhalend display is beschikbaar voor gebruik met de Clipper Echosounder. De repeaterkabel wordt aangesloten op de achterkant van het masterinstrument. 
BELANGRIJK LEES DIT VOORDAT 
INSTRUMENT UITPAKT 
Voordat u dit instrument uitpakt, moet u de installatie-instructies lezen en begrijpen. Ga alleen verder met de installatie als u daartoe bevoegd bent. Nasa Marine Ltd. aanvaardt geen enkele verantwoordelijkheid voor letsel of schade veroorzaakt door, tijdens of als gevolg van de installatie van dit product. Elk apparaat kan door verschillende oorzaken defect raken. Installeer deze apparatuur niet als dit de enige informatiebron is en het falen ervan kan leiden tot letsel of de dood. Stuur het instrument in plaats daarvan terug naar uw winkelier voor volledig tegoed. Onthoud dat deze uitrusting een hulpmiddel is bij het navigeren en geen vervanging voor goed zeemanschap. Dit instrument wordt op eigen risico gebruikt, gebruik het voorzichtig en vergelijk de werking van tijd tot tijd met andere gegevens. Inspecteer de installatie van tijd tot tijd en vraag advies als een onderdeel niet volledig zeewaardig is. 
BEPERKTE GARANTIE 
Nasa Marine Ltd. garandeert dat dit instrument nagenoeg vrij is van materiaal- en fabricagefouten voor een periode van één jaar vanaf de aankoopdatum. Nasa Marine Ltd. zal naar eigen goeddunken alle onderdelen die bij normaal gebruik defect raken binnen de garantieperiode repareren of vervangen. Dergelijke reparaties of vervangingen worden voor de klant kosteloos uitgevoerd voor onderdelen en arbeid. De klant is echter verantwoordelijk voor de transportkosten. Deze garantie sluit defecten uit die het gevolg zijn van misbruik, verkeerd gebruik, een ongeval of ongeoorloofde wijzigingen of reparaties. Nasa Marine Ltd. is in geen geval aansprakelijk voor incidentele, speciale, indirecte of gevolgschade, ongeacht of deze het gevolg is van gebruik, misbruik, het onvermogen om het instrument correct te gebruiken of van defecten in het instrument. Als een van de bovenstaande voorwaarden voor u onaanvaardbaar is, stuurt u het instrument ongeopend en ongebruikt terug naar uw winkelier voor volledig tegoed. 
Naam 
Adres 
Dealer Naam 
Adres 
Aankoopdatum 
Een aankoopbewijs kan nodig zijn voor garantieclaims. 
Nasa Marine Ltd. 
Boulton Road, Stevenage, Herts SG1 4QG Engeland
Verklaring van overeenstemming 
NASA Marine Ltd verklaart dat dit product voldoet aan de essentiële vereisten van R&TTE-richtlijn 1995/5/EC. 
Het originele certificaat van overeenstemming kan worden aangevraagd via info@nasamarine.com DIT PRODUCT IS ALLEEN BEDOELD VOOR GEBRUIK OP NIET-SOLAS-VAARTUIGEN 
